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“Ein Roboter ist ein automatisch gesteuerter, wiederprogrammierbarer
Mechanismus, der entweder ortsfest oder an einer mobilen Plattform
befestigt sein kann, zur Verwendung in
Automatisierungsanwendungen in einer Umgebung.”

- nach ISO 8373:2021


https://www.iso.org/obp/ui/#iso:std:iso:8373:ed-3:v1:en
https://www.iso.org/obp/ui/#iso:std:iso:8373:ed-3:v1:en
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Naherungsweise Klassifizierung von Robotik
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6-Stufenmodell in Anlehnung an den technischen Standard SAE J3016, herausgegeben von der “Society of Automotive Engineers”: )

https://www.sae.org/standards/j3016 202 104-taxonomy-definitions-terms-related-driving-automation-systems-road-motor-vehicles
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9 Ausflhrung einer festen Tatigkeit

Naherungsweise Klassifizierung von Robotik

Video hier anschauen

Automatisierungslevel

Regelbasierte Ablaufsteuerung
Komplexe Prozesslogik

Sensorische Wahrnehmung des Umfelds
Situatives Entscheiden & Reagieren

Kognitive, menschenahnliche Intelligenz
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Video hier anschauen

Komplexe Prozesslogik
Sensorische Wahrnehmung des Umfelds
Situatives Entscheiden & Reagieren

Kognitive, menschenahnliche Intelligenz



https://drive.google.com/file/d/1H_0IsWeIxPC_3A69AcydY-qz8JGJpsJB/view?usp=share_link

Lawel O Lawvel 1 Level 2 Lawvel 3 Level 4 Lawvel 5

0 Ausfihrung einer festen Tatigkeit

Naherungsweise Klassifizierung von Robotik

ungsbevel

Video hier anschauen

Automatisien

0 Regelbasierte Ablaufsteuerung

0 Komplexe Prozesslogik
Sensorische Wahrnehmung des Umfelds
Situatives Entscheiden & Reagieren

Kognitive, menschenahnliche Intelligenz



https://drive.google.com/file/d/1NFdR_f-WhMtBas_2LfKOgwC5PP3gzGUi/view?usp=share_link

Lavwel O Lewvel 1 [ [T Level 4 Lewel 5

Naherungsweise Klassifizierung von Robotik

Video hier anschauen II
R — o e

0 Ausfihrung einer festen Tatigkeit

erungslevel

o

0 Regelbasierte Ablaufsteuerung
0 Komplexe Prozesslogik

0 Sensorische Wahrnehmung des Umfelds
Situatives Entscheiden & Reagieren

Kognitive, menschenahnliche Intelligenz



https://drive.google.com/file/d/1MpPUsvKuwvrmmFQR0-AjKfsl8SczdnXl/view?usp=share_link

Lavel O Lavel 1 Lavel 2 Level 3 Level 4 Lovel 5

Naherungsweise Klassifizierung von Robotik

Video hier anschauen I
o S - | |
L E& !I

p i B

0 Ausfihrung einer festen Tatigkeit
0 Regelbasierte Ablaufsteuerung

0 Komplexe Prozesslogik
0 Sensorische Wahrnehmung des Umfelds
0 Situatives Entscheiden & Reagieren

Kognitive, menschenahnliche Intelligenz

10
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Bsp. Forderband Pick & Place Schweil3roboter Montage-Cobot AMR Kognitiv
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Anteile der Arten an globalem Bestand

klassische Cobots zur Kollaboration Humanoide + Autonome
Industrieroboter in der Mobile Roboter (AMR’s) fiir

seriellen Fertigung von Mensch und Maschine Logistik

~90% ~3% ~D%

Level 0  Leve 11 Lewvel 2 Lewel 3 Lewel 4 Lewvel 5 Lewvel 0 Lewvel 1 Lewel 2 Lewel 3 Lewel 4 Lewel 5 Level 0 Lewvel 1 Level 2 Lewvel 3 Lewel 4 Level 5

o
=
LT

=
d‘
___

>
&
= a

13



sitegeist
Industrierobotik: Schliisseltechnologie der Branche und
tief in die Wertschopfung integriert

Roboterdichte in der Automobilindustrie’:

Damals (vor 1960) Heute (2024)
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Roboter/Mitarbeiter in DE

1: https://ifr.org/ifr-press-releases/news/europes-auto-industry-installed-23000-new-robots 14
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Industrierobotik: Schlusseltechnologie der Branche und
tief in die Wertschopfung integriert
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Gemessen an der Roboterdichte liegt Deutschland im
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1: https://ifr.org/downloads/press2018/DE-2024-NOV-20-IFR-Pressemeldung _Robot Density 2024-FINAL 1.pdf 15
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Produktivitatsgewinne in der Industrie vs. im Bausektor

Entwicklung der Produktivitat je Arbeitsstunde (USA)':

1600

Landwirtschaft

1200

Produktivitatssteigerung um ca. 800%

Verarbeitende . .
uber die letzten ca. 60 Jahre

Gewerbe
800

GroR- und Einzelhandel

Gesamt — 400

Kaum Produktivitatssteigerung in einem

Bauwesen .
Zeitraum von ca. 60 Jahren

1947 2010

1: Abbildung nach McKinsey Global Institute “Unleaming by doing” 16
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Hochautomatisiert Sehr manuell
- Automobil - - Bauindustrie -
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Welche Losungen bietet die Robotik schon heute
in der Bauindustrie? ! _---ll

Caterpillar MineStar
Steuerung von
Baufahrzeugen in Minen

-

Video hier anschauen
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Welche Losungen bietet die Robotik schon heute I
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Dusty Robotics
Automatisches Bemalen von
Baustellen mit digitalen
Layouts

Video hier anschauen

19

https://www.dustyrobotics.com/



https://www.dustyrobotics.com/
https://drive.google.com/file/d/16LW4CbTTLOFi4p5suRvZzABPjmpUi3To/view?usp=share_link

Lewel O Level 1

Level 2 Level3  Leveld Level 5

Welche Losungen bietet die Robotik schon heute
in der Bauindustrie?

erungshevel

S

[

% \8
- ¥

BROKK
Abrissroboter mit
teleoperierter Steuerung

Video hier anschauen

https://ugaatbouwen.com/nl/bedrijven/brokk-benelux-bv/
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https://ugaatbouwen.com/nl/bedrijven/brokk-benelux-bv/
https://ugaatbouwen.com/nl/bedrijven/brokk-benelux-bv/
https://ugaatbouwen.com/nl/bedrijven/brokk-benelux-bv/
https://ugaatbouwen.com/nl/bedrijven/brokk-benelux-bv/
https://drive.google.com/file/d/1QcaiyEK6xRcO27xf4w01t0gYRUFUvCWZ/view?usp=share_link

Lavel O Lawvel 1 Lavel 2 Level 3 Level 4 Lovel 5

atisierungsbew

Welche Losungen bietet die Robotik schon heute
in der Bauindustrie?

Boston Dynamics & Ziblin
Autonome Bauuberwachung &
-dokumentation

Video hier anschauen

https://newsroom.strabag.com/site/strabag-company-locale/get/params_E1898462715/1253732/Factsheet-

%20Innovation-Center-am-Z% C3%9CBLIN-Campus-in-Stuttgart. pdf 21
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https://drive.google.com/file/d/1uuMwarO0SaQWwWgXmoFZ_rfiyRFslgyw/view?usp=share_link

Lawal O Laovel 1 Lovel 2 Lovel 3 Lavel 4 Lawel 5

atisierungsbew

Welche Losungen bietet die Robotik schon heute
in der Bauindustrie?

Aufzugsinstallation
Bohren & Anker setzen
(Schindler & ABB)

Video hier anschauen
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https://www.abb-kundenmagazin.ch/infrastruktur/autonomer-bohrroboter/
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https://www.abb-kundenmagazin.ch/infrastruktur/autonomer-bohrroboter/
https://drive.google.com/file/d/1WPsFa0VmwfixPmW6kI937cAHVt1ZYrD3/view?usp=share_link

Lawal O Laovel 1 Lovel 2 Lovel 3 Lavel 4 Lawel 5

Welche Losungen bietet die Robotik schon heute
in der Bauindustrie?

Hilti Jaibot
BIM-gestutzter Bohrroboter

Video hier anschauen

23

https://www.hilti.ch/content/hilti/E3/CH/de/business/business/productivity/jaibot-semi-automated-drilling-robot.html
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https://drive.google.com/file/d/1uuMwarO0SaQWwWgXmoFZ_rfiyRFslgyw/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1OXr_k6PeGIC9KSjFOzbrBjuoXzkY1BWC/view?usp=share_link

sitegeist
Robotik in der Betonsanierung

Betonsanierung -
Vorreiter in der Baurobotik

24
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sitegeist
Robotik in der Betonsanierung

Level 0 Level 1 Level 2 Level 3 Level 4 Level 5
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sitegeist
Was sind aktuell lhre
grof3ten
Herausforderungen bei der
Arbeit in der
Betonentfernung?

menti.com
CODE: 4236 9081



http://menti.com

=1ICycCiol
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sitegeist
Sensorik ist sensibel und Storfaktoren miissen kompensiert werden
konnen

LICHT

WASSER

29



sitegeist

Kopf
(Intelligenz)

Augen
(Wahrnehmung)

(Aktion)



In der nachsten Phase der Baurobotik muissen

Maschinen horen & sehen konnen

/4
4

v

y

ANNS—————

"Maschinelles <

Sehen”

7~ LiDAR: WO bin ich
auf der Baustelle?

Stereovision:
WAS & WIE passiert
um mich herum?

Radar:

\_ Sehen DURCH Staub

sitegeist
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sitegeist
Bearbeitung von Detailbereichen, Randern sowie Freiformen
und Saulen moglich
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sitegeist
Automatisches Einmessen auch ohne BIM-Daten oder
bestehendem 3D-Modell maoglich

LiDAR

Radar

33



sitegeist
Keine manuelle Nachbearbeitung erforderlich
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sitegeist
Produktivitatssteigerung bis zu 600%

3m?/ Tag



sitegeist
Die Modularitat des Systems ermoglicht eine Ausweitung der
Leistungen auf die erweiterte Prozesskette in der Betonsanierung
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sitegeist

Intuitive Bedienung des Systems

3D und 2D Sicht des Roboters sowie
seiner Umgebung

Darstellung sowie Verwaltung der
Aufgaben

Entwickelt fir die Nutzung auf der
Baustelle




sitegeist
Historie der bisherigen Entwicklung

1. Iteration 2. Iteration 3. & 4. Iteration Nachste Iteration:

- ABB - Mobile Basis « Modularer Aufbau « Hartetest zum Erreichen
Industrieroboterarm « Ganzheitlicher eines robusten Betriebs

» Planung der Systemtest & « Vollstandig reale
Trajektorien & Betonentfernung Testumgebung
Betonentfernung

Januar 2025

April 2026

Juli 2024
Oktober 2025



sitegeist
Erfassung & Verarbeitung von Echtzeitdaten ermoglichen weitere
Vorteile zur Optimierung der Leistung
) 7

Temperatur | -

Abtrags
menge
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sitegeist
Wir haben tiefe Wurzeln in der Forschung fiir Robotik

Co-Founding Team

Dr. Lena-Marie Nicola Claus Julian Prof. Dr.-Ing.
Patzmann Kolb Carste  Hoffmann Matthias Althoff
CEO COO CPO CTO Lehrstuhlinhaber
PhD in Management PhD pending in MSc. Robotics & Al MSc. Robotics & Al
s S Gt TLITI TLITI TLITI Lehrstuhl fir

Robotik, Kiinstliche
Intelligenz und
Echtzeitsysteme

40



...den aktuellen Prototypen in Aktion sehen:

Video hier anschauen

41


https://drive.google.com/file/d/1nwlRxfWYD7XyIp3aiM4aht5F9XEisDPZ/view?usp=share_link

sitegeist

Was ist wichtiger in der
Betonentfernung?

menti.com
CODE: 1642 9711



http://menti.com

sitegeist
Wir vereinen die Expertise der Robotik-Entwicklung, Sie vereinen die
der Betonsanierung - lassen Sie Uns die Krafte bundeln

Co-Founding Team

LG BW+BY
H
o o o LANDESGUTEGEMEINSCHAFT
Dr. Lena-Marie Nicola Claus Julian INSTANDSETZUNG VON
Patzmann Kolb Carste  Hoffmann BADEN-WORTTEMBERG +
CEO COO CPO CTO BAYERN E.V.
PhD in Management PT{%gfrgii?fsm MSc. Robotics & Al MSc. Robotics & Al
Universitit 5t.Gallen —”—l—ﬂ _ﬂu_l_' —”—l—ﬂ
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sitegeist

/A
Wir freuen uns auf den
offenen Austausch und sind

offen fiir Expertengesprache
sowie Testbaustellen.

Kommen Sie gerne auf uns zu!

Dr. Lena-Marie Patzmann (CEO & Co-Founder)
Lena.paetzmann@sitegeist-robotics.com
+49 157 55676825 M

Februar 2026 =z =3
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